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l 1783, Jacques de Vacanson ja va construir una màquina amb parts automàtiques. Es tractava d’un teler en el qual els fils es controlaven gràcies a unes targetes foradades. Però va ser en l’últim quart del segle xviii quan l’era de l’automatització de les màquines va viure un gran impuls gràcies a la màquina de vapor, que incorporava mecanismes automàtics com el de la regulació de la velocitat.

Quan una màquina té un cert grau de complexitat, es pot començar a considerar un robot. Per exemple, els robots de combat que es fan servir per a competicions lúdiques poden tenir formes múltiples i estar més o menys automatitzats. En funció de la seva complexitat, es poden considerar robots o no.

Trobar una definició exacta de robot resulta difícil, ja que aquest terme s’utilitza per denominar una gran varietat de màquines o aparells. Segurament, la primera imatge que ens ve al cap quan pensem en robots és la d’una màquina amb aparença humana i totalment autònoma que és capaç de prendre decisions per si mateixa i de relacionar-se amb l’entorn, però aquesta imatge s’acosta més a la ficció.

En l’actualitat, els robots es poden considerar unes màquines més o menys automatitzades que duen a terme accions seguint unes instruccions que poden estar programades o definides per algun sistema de control elèctric, electrònic, mecànic, pneumàtic, hidràulic, etc. En el futur, és possible que aquestes màquines siguin capaces de pensar per si mateixes.

Realment els robots van començar a aparèixer a mitjan segle xx, però el seu ús en la indústria no es va generalitzar fins al cap de vint anys. En realitat, la paraula robot prové del txec (‘treballador artificial’) i la va utilitzar un escriptor per primera vegada el 1917, quan en les seves obres es referia a màquines de forma humana que es dedicaven a fer feines executades normalment pels éssers humans. De vegades, també es confonen els robots amb els androides o els autòmats.

Els androides eren antigament el que més s’assemblava a un robot. La paraula androide prové de les paraules gregues andrós, que significa ‘home’, i eidos, que vol dir ‘forma’. No tots els androides es poden considerar robots, ja que simplement es limiten a repetir una sèrie de moviments. Els autòmats són màquines que imiten el moviment de qualsevol ésser animat.

La gran diferència entre els robots, els autòmats, els androides i, fins i tot, les màquines automàtiques, és el tractament de la informació. Precisament, aquest tractament ens pot ajudar a diferenciar quatre nivells de robots:

1. Els d’un primer nivell són els més simples i estan formats per les  màquines compostes per automatismes seqüencials que van repetint moviments periòdicament.

2. En el segon nivell, es graven els moviments que el robot repetirà posteriorment.

3. Hi ha un tercer nivell en el qual els robots segueixen instruccions que prèviament s’han programat utilitzant llenguatges de programació.

4. Finalment, hi ha robots intel·ligents, capaços de prendre decisions segons el seu estat i el seu entorn. Cal dir que encara s’està molt lluny de fabricar robots amb intel·ligència artificial (IA) semblant a la d’un ésser humà, fins i tot a la d’un mosquit, ja que aquesta tasca està resultant molt més complexa del que es pensaven els experts.
















PAGE  
3

